Technische Information / Planungsunterlage

Einsatzmoglichkeiten:

fur alle freitragenden und bodenlaufenden Tore mit max. 2500kg Torgewicht

Die wichtigsten Funktionen im Uberblick

eingebaute Steuerung mit Frequenzumformer

sehr hohe Laufgeschwindigkeit einstellbar

fur Dauerbetrieb geeignet (100%ED)

Endlagenbremse

Notentriegelungsvorrichtung
integrierte Rutschkupplung

einstellbarer Sanftstopp durch Frequenzregelung

selbstlernende Endpositionen

drei Steuerlogiken: Automatik-, Impuls- und Totmannbetrieb
Anschlussméglichkeit samtlicher Befehlsgeber und Sicherheitseinrichtungen

bei reduzierter Drehzahl kein Kraftverlust
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Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S, T25S

Technischer Aufbau DYNAMIC T20S, T25S

Kabeleinlass
Bodenplatte
Langlécher (4x) fiir Befestigung am Fundament
Schrauben fiir Héhenverstellbarkeit
(je 4 an Vorder- und Rickseite)

(4) Motor-/Getriebeeinheit

(5) Steuerungskasten

(6) Notentriegelungs-Abdeckung

(7) Notentriegelungshebel

(8) Zahnrad

(9) Drehzahlsensor

Technische Daten

Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S 125 [ ] 7208 1255

Steuerung integriert max. Fahrweg

Versorgung 230Va.c., 50Hz Schutzart IP67

max. Stromaufnahme 3A E;r;icgﬂtt:::gse; it S1 100%
Niederspannungsausgang 24Va.c., 900mA Drehmoment 45Nm

max. Torgewicht 2000kg 2500kg Antriebszahnrad Z20M4 Z15M4
Torgeschwindigkeit Offnen max. 0,33m/s  max. 0,25m/s  Umgebungstemperatur -20°C bis +40°C
einstellbar SchlieRen max. 0,33m/s  max. 0,25m/s  Artikel-Nr. 11100120 11100160

eingebaute Rutschkupplung * Sanftstopp ¢ Steckplatz fir Funkempfanger (STN1 oder STN2)

Sonsfiges und I-Schleifendetektor ISD4
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Aufbau des Steuerungskastens

WICHTIG: Die Werkseinstellung des Frequenzumformers (FR) darf nicht

verandert werden ! Bei jedem Eingriff erlischt automatisch die Garantie

Cm
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®= i : @ JDYNAMIC:
M230Va.c.

Komponenten des Steuerungskastens

FR
SCH
ST

Frequenzumformer
Hauptschitz
Steuerungsplatine mit Display
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Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S, T25S

Steuerungsplatine

Aufbau des Steuerungsplatine

Dynamic
vzao
T20S

G

4 30

Bestandteile der Steuerungspaltine

KL Klemmenleisten (Belegung siehe Folgeseite)

TR  Transformator

F1  Sicherung T 1A

F2  Sicherung F 2A

AD Anschluss Display

AF  Anschluss Frequenzumformer

AS  Anschluss Drehzahlsensor

ISD Steckplatz fiir optionalen
Induktionsschleifendetektor

FU Steckplatz fir optionalen Funkempfanger

fiir Programmierung:

D Textdisplay

+ Taste (AUFWARTS in Meniistruktur bzw. Wertzuwachs)
- Taste (ABWARTS in Meniistruktur bzw. Wertminderung)
ENTER Taste BESTATIGUNG

ESC Taste VERWERFEN/RETOUR
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Klemmenbelegung Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S, T25S

AN

« Vor Offnen des Steuerungskastens Ty
unbedingt den Hauptschalter abschalten ! \J

+ Nach dem Abschalten muss stets 15 Min. gewartet werden, damit sich die eingebauten Kondensatoren entladen
koénnen !

» Das Gerat darf nicht in explosionsgefahrdeter Umgebung eingesetzt werden !

» Lesen Sie die Sicherheitshinweise auf S. 8 vollstandig und sorgfiltig durch, bevor Sie das Gerét installieren und
betreiben.
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Bei Anschluss-, Einstell- und Wartungsarbeiten ist darauf zu achten, dass die Elektronik nicht
durch Feuchtigkeit (Regen) beschadigt wird.

©
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Meniigliederung

Hautebene Unterebene Einstellungen
Taster/Schalter Impulstaster AUF/STOPP/ZU *) wenn der Impuls-
AUF/ZU/AUF taster auf TOTMANN
AUF eingestellt wird, so ist
TOTMANN *) automatisch auch der
Geh-Taster AUF/STOPP/ZU Gehtaster auf TOT-
AUF/ZU/AUF MANN. SchlieBen mit
AUF ZU-Taster (S. 15)
TOTMANN *)
Sicherheit [G> Lichtschranke aktiv
nicht aktiv
HauptschlieBkante aktiv
nicht aktiv
Funkleiste TX
TX 400
[G> NebenschlieBkante aktiv
nicht aktiv
Funkleiste TX
TX 400
LS-Funktion beim SchlieRen reversieren
Stopp, nach Freigabe 6ffnen
im Zulauf Stopp, danach schlielen
LS-Pausezeit kein Einfluss der Lichtschranke
Abbruch der Pausezeit
Neustart der Pausezeit
sofortiges SchlieRen nach Offnen
LS-Selbsttest aktiv
nicht aktiv
Motor Geschwindigkeit AUF 50...100% [Ser Schritte] ~ © =100%
Geschwindigkeit ZU 50...100% [5er Schritte] ® =80%
Softgeschwindigkeit 25...90% [5er Schritte] ~ ® =50%
Softweg AUF 0..2m [0,1er Schritte] ® =0,5m
Softweg ZU 0..2m [0,1er Schritte] © =0,5m
Endposition AUF 0..-30 [1er Schritte] @®@=-5
Endposition ZU 0...-30 [1er Schritte] ®=-5
Betriebslogik Impulslogik Stop, Start der Pause
Impulsunterdriickung beim Offnen
Pausezeitverlangerung
[G> Offnungsrichtung <<<—i
—>>>re

Impulsbetrieb
Automatik 1...255s  [5er Schritte]

10...100% [1er Schritte] ® =30%

Voll/Teil6ffnung
nur Volléffnung
nur Teil6ffnung

[G)> Betriebsart

Teil6ffnung
Automatikfunk.

kein Einfluss
Daueroffen bei Automatik

Pausezeitlogik

Licht/Leuchten Vorwarnzeit AUF AUS, 1...30s ® =AUS
Vorwarnzeit ZU AUS, 1...30s ® =AUS
Meldekontakte Torzustandsanzeige 1
Torzustandsanzeige 2
Kontrollleuchte leuchtet beim Offnen und SchlieRen
langsam blinken / leuchten / blinken
leuchtet in der Offenstellung
Diagnose Statusanzeige Zustandsanzeige aller Eingénge
Positionen l6schen NEIN
JA
Werkseinstellung NEIN
JA

Softwareversion

Anzeige Softwareversion

Seriennummer

Anzeige Seriennummer

Protokoll

Durchblattern der Protokolleintrage (mit + bzw. -)

O0(0[OI0OO|0O|O|0O0B®|0®|O(0O|0OG®|0OO0B|0|0O®|0OG®|0OO0B®|O0|0|0|0|O0|0O|0O|0O®|0OC00B®|0OO0OB®|I0O00®|0O0O0B®|0OG|OOO0B®|0O006

Status Sensor Anzeige

Hinweis: Einige Anderungen beziiglich der Funktionsweise oder Betriebslogik werden erst dann iibernommen,
wenn das Tor geschlossen ist und ,,Betriebsbereit” im Display angezeigt wird.

=25 tousek
DIGITAL

Steuerung fiir Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S, T25S
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MaRskizze Schiebetorantriecb DYNAMIC T20S, T25S

* MaRe in mm

(1) Kabeleinlass
(2) Bodenplatte
(2a) Langlocher (4x) fur Befestigung am Fundament

>
\

Zahnrad
DYNAMIC T20S: Z20M4, r44
(DYNAMIC T25S: Z15M4, r34)
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Male und technische Anderungen vorbehalten !

~ Diese Anleitung ist unser Eigentum und darf an Firmen des Mitbewerbes nicht ausgehandigt werden.
DYNAMIC-T205_29001306 Jeglicher Nachdruck, auch auszugsweise, ist ohne unsere Zustimmung nicht gestattet. Fir eventuell entstandene Druckfehler oder
20.03. 2013 Irrtlimer ist jede Haftung ausgeschlossen. Mit Erscheinen dieser Ausgabe verlieren alle vorangegangenen Versionen ihre Gliltigkeit.



